TECHNICKY LIST CS

PROTIDRONOVE SYSTEMY A ROBOTIKA

D-DOG

L2 Vrstva - Pozorovani a hlidky

AUTONOMNI HLIDKA

Ctyfnohy hlidkovy robot, ktery pienese denni a noéni kamery do slepych mist pfi zemi a podava hlaseni
do vaseho dohledového centra.

HLAVNi PRINOSY

SPECIFIKACE
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Pokryva slepa mista
Privede kameru tam, kam pevna kamera
nedohlédne.

Hlidkuje ve dne i v noci
Autonomni obchiizky s vyhybanim se piekazkam a
tichym provozem.

Soucast systému
Pozemni vrstva D-Fence SPECTRA, ktera podava
hlaSeni do vaseho dohledového centra.

JAK TO FUNGUJE
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Mapovani
Robot zmapuje objekt pomoci SLAM a LiDAR.

Hlidkovani

Autonomné prochazi svou obchlzku a vyhyba se
prekazkam.

Pozorovani

Kamerova nastavba prenasivideo ve dne i v noci.
Hiaseni

Operétofi sleduji obraz a v pfipadé potreby
prevezmou dalkoveé ovladani.
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Platforma

Navigace

Provozni dosah
Rozhrani pro nastavby

Nastavby

Prehled o situaci

Ovladani

CtyFnohy hlidkovy robot

Autonomni, SLAM + LiDAR, vyhybani se
prekazkam

A2 10 km
A2 15 kg

Modularni: kamery (v¢. dvouspektralni
PTZ), senzory, antény

360°, ve dne i v noci; termokamery

PIné dalkové ovladani; integrace s Fidicimi
systemy
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TEXT DO ZADAVACi DOKUMENTACE

1. OBECNE POZADAVKY

Musi byt pouzit systém D-DOG vyrobce D-FENCE Electronic Fencing and Security Systems Ltd. (certifikovany systém managementu
kvality podle ISO 9001:2015) nebo schvéaleny rovnocenny systém, ktery spliuje véechny pozadavky tohoto oddilu.

2. FUNKCE

CtyFnohy hlidkovy robot, ktery prenese denni a noéni kamery do slepych mist pfi zemi a podava hlaseni do vaseho dohledového
centra.

3. SYSTEM MUSI ZAJISTOVAT

o

o

Autonomni navigace: SLAM + LiDAR.

Vyhybani se pfekazkam: Pokrocilé senzory detekuji prekazky a robot je obchazi.

Pfehled 360°: Ve dne i v noci, s termoviznimi kamerovymi nastavbami.
Nizka hluénost: Tichy provoz pro diskrétni obchdzky.

Modularni nastavby: Kamery, senzory a komunikacni moduly.

Do kazdého terénu: Robustni konstrukce stavéna na dlouhou sluzbu.

Dalkové ovladani: PIné dalkové ovladani a integrace s fidicimi systémy.

4. TECHNICKE POZADAVKY

o

o

Platforma: Ctyfnohy hlidkovy robot

Navigace: Autonomni, SLAM + LiDAR, vyhybani se prekazkam

Provozni dosah: Az 10 km

Rozhrani pro nastavby: Az 15 kg

Nastavby: Modularni: kamery (v¢. dvouspektralni PTZ), senzory, antény
Pfehled o situaci: 360°, ve dne i v noci; termokamery

Ovladani: PIné dalkové ovladani; integrace s fidicimi systéemy

5. PROBEH DETEKCE
1. Mapovani: Robot zmapuje objekt pomoci SLAM a LiDAR.

2. Hlidkovani: Autonomné prochazi svou obchtizku a vyhyba se prekazkam.

3. Pozorovani: Kamerovéa nastavba prenasivideo ve dne i v noci.

4. HlaSeni: Operatofi sleduji obraz a v pfipadé potfeby pfevezmou dalkové ovladani.

6. PREDKLADANE DOKUMENTY

Pred instalaci pfedloZi zhotovitel ke schvaleni technicky list vyrobce, montéazni navod a rozvrzeni zén.
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