FISA TEHNICA RO

ANTI-DRONA SI ROBOTICA - PATRULARE AUTONOMA

D-DOG

L2 Strat - Observare si patrulare

Un robot patruped de patrulare care duce camere de zi si de noapte in unghiurile moarte de la nivelul
solului si raporteaza dispeceratului dumneavoastra.

AVANTAJE PRINCIPALE SPECIFICATII

01  Acopera unghiurile moarte Platforma Robot patruped de patrulare
Duce o camera pe terenul pe care o camera fixa nu il

poate vedea. Navigatie Autonomad, SLAM + LiDAR, evitarea

obstacolelor
02  Patruleaza zi si noapte

Runde autonome, cu evitarea obstacolelor si Razd operationald Pandla 10 km
functionare silentioasa. Interfata pentru sarcina utild Panala15kg

83  Parte din sistem Sarcini utile Modulare: camere (inclusiv PTZ
Stratul de la sol al D-Fence SPECTRA, care bispectrala), senzori, antene

raporteaza dispeceratului dumneavoastra. L L B o .
Constientizare situationald  360°, zi si noapte; camere termice

CUM FUNCTIONEAZA Control Control complet de la distant; integrare
cu sistemele de control

@1  Cartografiere
Robotul cartografiaza amplasamentul cu SLAM si
LiDAR.

02  Patrulare
Isi parcurge autonom runda si evita obstacolele.

03  Observare
Sarcina utila cu camera transmite video ziua si
noaptea.

04  Raportare
Operatorii urmaresc imaginile si preiau controlul de
la distanta atunci cand este nevoie.
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TEXT PENTRU CAIETUL DE SARCINI

1. GENERALITATI

Sistemul va fi D-DOG produs de D-FENCE Electronic Fencing and Security Systems Ltd. (sistem de management al calitatii certificat
IS0 9001:2015) sau un echivalent aprobat care indeplineste toate cerintele din aceasta sectiune.

2. FUNCTIONARE

Un robot patruped de patrulare care duce camere de zi si de noapte in unghiurile moarte de la nivelul solului si raporteaza
dispeceratului dumneavoastra.

3. SISTEMUL TREBUIE SA ASIGURE
o Navigatie autonoma: SLAM + LiDAR.
o Evitarea obstacolelor: Senzorii avansati detecteaza obstacolele, iar robotul le ocoleste.
o Constientizare la 360°: Zi si noapte, cu sarcini utile cu camere termice.
o Zgomot redus: Functionare silentioasa pentru patrule discrete.
o Sarcini utile modulare: Camere, senzori si module de comunicatii.
o Orice teren: Robust si construit sa reziste.

o Control de la distanta: Control complet de la distanté si integrare cu sistemele de control.

4. CERINTE TEHNICE
o Platforma: Robot patruped de patrulare
o Navigatie: Autonoma, SLAM + LiDAR, evitarea obstacolelor
o Raza operationala: Panala 10 km
o Interfata pentru sarcina utild: Panala 15 kg
o Sarcini utile: Modulare: camere (inclusiv PTZ bispectrala), senzori, antene
o Constientizare situationala: 360°, zi si noapte; camere termice

o Control: Control complet de la distanta; integrare cu sistemele de control

5. SECVENTA DE DETECTIE
1. Cartografiere: Robotul cartografiaza amplasamentul cu SLAM si LiDAR.
2. Patrulare: Isi parcurge autonom runda si evita obstacolele.
3. Observare: Sarcina utila cu camera transmite video ziua si noaptea.

4. Raportare: Operatorii urmaresc imaginile si preiau controlul de la distanta atunci cand este nevoie.

6. DOCUMENTE DE PREZENTAT

Inainte de instalare, contractorul va prezenta spre aprobare fisa tehnica a producatorului, instructiunile de instalare si planul
zonelor.
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